Cablaggi

e Sviluppati per i sistemi pre-configurati PHC
e Linea di alimentazione protetta da fusibile
e Adatti per installazioni di tipo statico o fisso

Condizioni di lavoro

Specifiche generali

Temperatura di lavoro da -30°C a 105°C
Caratteristiche d‘impiego posa fissa, ambiente automobilistico agricolo e civile
Isolamento normativa CEI 20-11 type R3
direttiva 2000/53/CE
Sezione conduttori DIN 72551-6 type A and B
Portata massima (continuativa) AWG22 finoalA
AWG20 finoa 2,5A
AWG17 finoa5A
AWG15 finoa 10 A
AWG13 finoa 20 A
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Cablaggi

KCD04-PHC400F

Dimensioni e caratteristiche

Codice 183480118
DM1 DM2 KCD04/(D2M12-D2M12)-
Descrizione °1D2M12300(TC)-02(4)
T1F02300(TC)-03(4)T102300(TC)-
AU1F15400(TC)

Collegamento AJW e CED400W,

Note Lo . .
per 4 funzioni proporzionali
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Connettori
Schema di collegamento DM1  CED Deutsch DTM06-12SA
pML M2 DM2 CED Deutsch DTM06-12SB
| | M1 joystick Deutsch DTM06-12SA
[~][] [ [o)[E]E] -] a o I I - I < I~ I - | da A1  elettrovalvole .
; ) AMP JPT, 2 poli
=l = = = = a B4 proporzionali
g% < < < < PIN-OUT connettori
1 VB+ VB+ OouT_8 B4+ Vi+
2 Al_4 joystick 4 OUT_2 B1+ V-
3 Al_3 joystick 3 OUT_4 B2+ joystick 1
4 DI_1 uomo pres OUT_3 A2+ joystick 2
g AR 1 I I T A I D R R 5 tappato tappato OUT_6 B3+ joystick 3
SE §3|5/3/5 853zl 8|8 &5 8§ & 88 &g 58§ &35 88 6 tappato tappato  OUT_5 A3+ joystick 4
52 £/2|2|2/2|2|2/2/2 2|z Z/Z 2z 2z 2|3z 2z 2z 22
£ I I g = ot = =t = I [ B - = I I [ [ B I I 7 tappato tappato GND_3 A3-/B3- flottante
o3 25|52 5|8|25 5 £z Bl5 gz oglf g gz gs gz 8 ‘tappato tappato GND_2 A2-/B2- Vi+
A 9 DIL2 flottante GND_1 Al-/Bl- uomo pres
121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 2 2 2 2 2 2 2 2
T M1 T $% E4 bi A4 A4 Ha o4z 10 AI_1 joystick 1 GND_4 A4-/ B4- tappato
RS o < Qo <@ 0 < 2o <3
¢ “ea  ae B3 A3 B2 A2 B AL 11 A2 joystick2 OUT_1 A1+ tappato

12 VB- VB- OouT_7 Ad+ tappato
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Cablaggi

KCD04-PHC400C

Dimensioni e caratteristiche

Codice
DM1 DM2
Descrizione

Note

183480168

KCD04/(D2M12-D2M12)-
01A8M12300(TC)-02(4)
T1F02300(TC)-03(4)T102300(TC)-
AU1F15400(TC)

collegamento CJW e CED400W,
per 4 funzioni proporzionali
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Connettori
DM1 CED Deutsch DTM06-12SA
Schema di collegamento DM2  CED Deutsch DTM06-12SB
DM1 DM2 . Tyco Multilock
\ \ IM1 - Joystick Series 040, 12 poli
8 [Nfe] HHMQO (=~ I - I~ I~ I - | A1 -pg clettrovalvole AMP IPT, 2 poli
| = = = . proporzionali
g < < < < PIN-OUT connettori
1 VB+ VB+ OouUT_8 B4+ non colleg.
2 tappato tappato OuUT_2 B1+ non colleg.
3 tappato tappato ouT_4 B2+ CAN_L
4 tappato tappato OuT_3 A2+ CAN_H
e 5 tappato tappato  OUT_6 B3+ Vi-
Hi S <|sls slal s|s| sls| als| s|s| slal s|sl 5|8
Sk o] 50| 8 ole &8 o8 &S ol &8 8|8 88 6 CAN_L CAN_L OUT_5 A3+ non colleg.
e 2 = HEE sz z|2| z|z| 2|3 2|3 2|3 =|=z| 2|z
S £ g N < SIS S Y I I I s 7 CAN_H CAN_H GND_3 A3-/B3- non colleg.
G 588 25| 5|8 5|5 5|5 £|5 g8 2|8 5|8 8 tappato tappato GND_2 A2-/B2- non colleg.
b
h % } % % } } } % 9 tappato tappato GND_1 Al-/B1- non colleg.
121110 9 8 7 6 5 4 3 2 1 2 1 2 1 2 1 2 1
T M1 T s 33 fo oaf LA AL ta o4t 10 tappato tappato GND_4 A4-/B4- non colleg.
- Y m® <g @@ <g p@ <g H@ <g
E 2 B4 A4 B3 A3 B2 A2 Bl AL 11 tappato tappato OuUT_1 Al+ Vi+
12 VB- VB- OouT_7 Ad+ non colleg.
lveil
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Cablaggi

KCD02-PHC400

Dimensioni e caratteristiche

Codice 183480203

KCD02/D2M12-01(4)-T1F02300(TC)-
03M2M04344(TC)-02(4)-
T1F02300(TC)

collegamento CED400W, per 4

Descrizione

2500

Note .. . .
funzioni proporzionali
o
o~
[aV]
Schema di collegamento
DM2 Connettori PIN-OUT connettori
| Nome Collegamentoa  Tipo
EoNOoO@OEQ@AOH DM2 CED Deutsch DTM06-12SB
S 3| 3| S 1 ouT_8 B4+
g g g g Al-B4 e'ettm"?"m:? AMP JPT, 2 poli —~
555 i i 535 proporzionali 2 OUT_2 Bl+
£ g g g 3 ouT 4 B2+
E E E E
4 OUT_3 A2+
5 OUT_6 B3+
6 OUT.5 A3+
g2 58 35 515 3§ 38 338 55 7 GND3  A3-/B3-
212 28 28 &f 2% 3 2% ¢ 9 GND_1 Al-/BI1-
2|2 z| 2 2|2 HIE 2|2 HIE 2|2 2| 2
10 GND_4  A4-/B4-
2 1 2 1 2 1 2 1 2 1 1| |2 1 1 11 OUTl A1+
e ¢ o o8 A A&k Fa oAt -
38 33 98 <22 g3 I FE <3 12 OUT_7 Ad+
B4 A4 B3 A3 B2 A2 B1L Al -
PHC400 load extension cable
Dimensioni e caratteristiche
Connettori

DM1 CED DTMO06-12SB Deutsch
M1 joystick DTM06-12SB Deutsch
Codice 183490049

D2F12-D2M12 L=2000
Collegamento CED400W

Descrizione
Note
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Cablaggi

KCDO05-PHC220C
Dimensioni e caratteristiche
Codice 183480165
KCD05/D2M06-01CCF07600(TC)-
Descrizione 02M2M04344(TC)-03M2M04344(TC)- c2

AU2F15734(TC)-AU1730(TC)

collegamento CIJW ai moduli
Note meccatronici EME, per 2 funzioni
proporzionali

JM1
o
o
o
Y
1
fusibile 15A S
¥
C1
Schema di collegamento T G T
o (wG15) P v Al A — C1  valvole ON/OFF Hella 818001941002
ianco ianco
; bianco (AWG17) K \ bianco (AWG17) : JM1  joystick Deutsch DTM06-8S
bianco (AWG17) | bianco (AWG17) (3 -
J.I!llj bianco (AWG15) bianco (AWG17) E C2+C3 moduli meccatronici Zaslgﬁrd M-PACK150_2,
5 bianco (AWG17) L=l
bianco (AWG17)
: bianco (AWGLS5) bianco (AWG17) 51 PIN-OUT connettori
81— bianco (AWG17) c
bianco (AWG17) | 3
bianco (AWG17) A
sl @ 1 non collegato Vi+ CAN_H
g H 2 non collegato CAN_L CAN_L
<[ <
9 2 3 ON-OFF 3 CAN_H VB-
i 4 ON-OFF 4 VB- VB+
= 5 tappato ON-OFF 3 /
ok 6 tappato ON-OFF 4 /
3 7 VB- VI+ /
>
8 / tappato /
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Cablaggi

KCDO05-PHC250C

Dimensioni e caratteristiche

Unita di cablaggio KCDO5-PHC250C
Codice 183480166

KCD06/(D2M12-D2M12)-
01F1F05330(TC)-02CCF07320(TC)-
03M2M04350(TC)-04M2M04350(TC)-
AU2F15250(TC)-AU1250(TC)

collegamento CJW, CED040,
Note moduli meccatronici: per 2 funzioni
proporzionali

Descrizione

1000

1900 100

-
74.8 1 97 3.94
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\ 2000

Sy |11 Hl‘ll\\\\\H\II._‘\IHHHHH\\H\HHHHHHHHHHE.I
M1 A = [
= 78.31
o o %
o|™M o™ =
ST Sl =
" " fuse 15A = ol—
i = 3=
T 1 = SIS
\_3.94 SR =
s | “ L
T i la
O ) +)°
© ‘ /)
N/
C1
Connettori
Nome Collegamentoa Tipo
DM1 CED Deutsch DTM06-12SA
DM2 CED Deutsch DTM06-12SB
M1 Joystick 5 poli M12 - femmina
C1 valvole ON/OFF HELLA 8JB001941002
C2+C3 mod.uI-i mecca- Packgrd M-PACK150,
tronici 4 poli
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Cablaggi

KCDO05-PHC250C

Dimensioni e caratteristiche

c2 c3
D.I*‘!I.:I. n!"-z ABCD ABCD
T 3 3 e 0 0 K3 Y Y N E Y A =T B gEl | £Y |
44 EEEEEN 5|E|o|E 35k
o |§|f q 2 akbh HEHE EERE
] =1 I P PN I T El¥ El+
EEEERERRRRRE R EHE 5322 SEEE
S E| |2 E|E|E|E|E| E[ €[S Sl = EIEE 8|88l 8
I S e = IS M B MMM HEHEH HEREE
SHHEEHHEEERE 5|2 HHHE
Marrone (0.34mm?2) Bianco (1mm?2) CAN_H Bianco (1mm?2) CAN_H
2 Bianco (0.34mm?2) Bianco (1mm?2) CAN_L Bianco (1mm2) CAN_L
Bianco (1Imm?2) VM+
Bianco (1Imm?2) VM+
3 Blu (0.34mm?2) Bianco (1mm?2) V]+
4 Nero (0.34mm?2) Bianco (1mm?2) VJ-
5 Giallo/Verde (0.34mm?2) Bianco (1mm?2) VK+
Nero (2.5mm2) Nero (2.5mm2)
M1 Rosso (2.5mm?)
gl 2
< R
SN EEEEE
EREEERE
IO FEEELE
v R
é [ 76 sc: 321
PIN-OUT connettori
1 OuUT_1 VEME+ OUT_L tappato CAN_H ON-OFF 3 CAN_H
2 VB- VB- DI_5 tappato CAN_L sensore 2 CAN_L
3 CAN_H CAN_H DI_1 VK+ Vi+ ON-OFF 1 VB-
4 CAN_L CAN_L V13- V- V13- ON-OFF 2 VEME+
5 Al_6 sensore 1 Al_3 tappato VK+ sensore 1 /
6 AI_7 sensore 2 AI_2 tappato / VB- /
7 VK+ VB+ AI_1 tappato / VB+ /
8 VK+ VB+ VI+ VIi+ / / /
9 OUT_2 ON-OFF2 DI_2 VK+ / / /
10 OUT_3 ON-OFF 3 DI_3 VK+ / / /
11 OUT_4 ON-OFF1 DI_4 VK+ / / /
12 OUT_1  VEME+ DI_6 tappato / / /
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Cablaggi

KCD10-PHC251C

Dimensioni e caratteristiche

Unita di cablaggio KCD10-PHC251C
Codice 183480137

KCD10/CD3F40-01T1F02025-
02T1F02025-03T1F02025-
04T1F02025-05T1F02025(TAP)-
06CCF07090(TC)-07F105050(TC)-
08A1MO03025(TAP)-AU2F15300(TC)-
AU1300(TC)

collegamento CJW e CED252, per 2
funzioni proporzionali

Descrizione

Note

Codice 183490001
Descrizione F1M05-F1FO5(TC) L=4m

Note prolunga per collegamento CIW

%
—=

70 max,|
12.75 max|

4 3

170 =
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N[~ ola ? 1
]
i
/////
] |
| ' F v [ 0 .
sz W J ol I
—| o 2 - i
Y ]

Connettori
Nome Collegamentoa Tipo
DM1 CED Deutsch DRC26-40SA
M1 Joystick 5 poli M12 - femmina

C1 valvole ON/OFF HELLA 8]B001941002

AMP Superseal 3 poli,

C2 rogrammazione :
prog maschio

AL-BL ol
A2-p2 °Slettrovalvole AMP JPT, 2 poli
proporzionali
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Cablaggi

KCD10-PHC251C

Dimensioni e caratteristiche

bM1i
|

BEEEER BEEDEHENE EERE DR EE B FE E

rosso (1 mm2)
rosso (1 mm2)
rosso (1 mm?2)
rosso (1 mm?2)
nero (1 mm?2
nero (1 mmz2)
nero (1 mmz2)

T
E” <
2 | | E S
El o &l 2k = = 2l al o sl BT & aal =lg| x|l a|d =8
S E Bl S| & El t| S1]|8~lal §| E|E|lT EE E|E E|E| E|E E|E
a El ¢ 8| o El E| 9|0/3|8|5| Q| &|a|E| EE| E|E E|E E| E E|E
sl gl 2 &8 @ wl onl 2| 3|3|012| 2| 3|2 | | 0l 0w n|n 0|0
sl gl el gl s dl & 315215 ) 21212 g glg| 2lg glgl  glg
gl Sl o 2 ¢ sl ol 2l el=lE s 2 gl2lg el elg| ele| ele ele
S el 3| £ ol 3| 8= Sle| 2 = gl el gle elel elg gle
2 3| 2 S 8 g o 5/ ¢3¢ & e|ol5 &g g gl e gle gle
2 3 4 5 1 ~ o~ 7654321“321‘21 2 1 2 1 2 1 2 1
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PIN-OUT connettori

1 CAN_H diverter 2 RS232-GND
2 CAN_L / RS232-Tx
3 V]+ power GND RS232-Rx
4 V- diverter 1 /

5 EM-SW diverter 3 /

6 / diverter 4 /

7 / diverter 5 /

PIN-OUT connettore DM1

1 OUT_8 | diverter5 11 OUT_7 | diverter1 21 OUT_10| diverter4 31 OUT_6 diverter2
2 OUT_9 | diverter3 12 OUT_1 Al+ 22 OUT_2 B1+ 32 OUT_3 A2+

3 VK+ VK+ 13 GND_1 Al-/B1- 23 OUT_5 V+ 33 OUT_4 B2+

4q VK+ VK+ 14 VK+ VK+ 24 GND_2 | A2-/B2- 34 VI+ VI+

5 GND_3 V- 15 VB+ VB+ 25 VEM+ EM-SW 35 VS+ |non collegato
6 VB- GND 16 V- V]- 26 AI_11 |non collegato 36 AI_1 |non collegato
7 AI_3 |non collegato 17 AI_2 |non collegato 27 AI_8 |non collegato 37 AI_5 |non collegato
8 AI_6 |non collegato 18 Al_7 |non collegato 28 AI_4 |non collegato 38 AI_9 |non collegato
9 AI_10 |non collegato 19 GND RS232-GND 29 RX RS232-Rx 39 TX RS232-Tx
10 VS- |non collegato 20 CAN_SH |non collegato 30 CAN_H CAN_H 40 CAN_L CAN_L

°
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Cablaggi

KCD03+KCD03-PHC640C

Dimensioni e caratteristiche

Codice 183480169

KCD03/D2M12(2)-D2M12(2)-01(8) 2400
T1F02160(TC)-02(8)T1F02160(TC)-

Descrizione 03CI10M380(TC)+KCD03/CI10F-
01A8M12350(TC)-02A8M12350(TC)-
AU1F15300

collegamento AJW e CED400W,
per 8 funzioni proporzionali

Note

grz:=y

ISP
B
’

prz:=

3800

1000

250
o
N
R
LA
A8 B8
A7 A6 A5 A4 A3 A2 A1l BT B2 B3 B4 B5 B6 B7
Connettori
DM1A+DM1B CED Deutsch DTM06-12S
DM2A+DM2B CED Deutsch DTM06-12SB
Ci0M prolunga cavo ILME CNM10+CHV10L+CHC10LG
C10F prolunga cavo ILME CNF10+CHP10LS
IML+IM2 joystick Tyco N!ultilock Series 040,
12 poli

| Ivol
Altopg  CSettrovalvole AMP JPT, 2 poli
proporzionali
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Cablaggi

KCD03+KCD03-PHC640C

Dimensioni e caratteristiche

Schema di collegamento
[1] Connettore DM1A

12

BHEH RS ODDBDRDBORDRBH@ERFRNRERFEENER

A1 connettore DM2A SRERERER 5 s 3 2 8 g g g
[CIRCINGINUVINGINUIRUING] o G S G G G B G
1 Connettore DM1B % % % § % % ‘gf § ‘gf % % ‘gf ‘gf ‘gf % ‘gf
IFl Connettore DM2B ShERENE . ° ® s s s . s
8
slslslsl | &l |52 g|s| s|s| @o|s| sls| s|s| sl sls| sls| s|s| s|s| sls| s|s gl s|s gls| s|8
8|5|o|els §lald e ool &8 O|% 5|8 ©|% o5 8|5 &/ o8| ©|% O|% 8|5 8|8 oo o &8
22151219 Zg|zjs) T3 33 3T 53 3 % & 23 3 2§ 33 Y 3 23 3% g3
aom [[ii Lo i) 2 1] |2 1 |2 1 |2 R 1 |2 1 |2 i |2 1
cor [F9s7esaszi] 8 2% [5 %% fg ed f8 24 i ofi 9 2% §8 €% 3@ 2%
}4‘ B8E A8 BZ A7 B6 A6 B5 A5 B4 A4 B3I A3 B2 A2 Bl Al
I
glsl &lsl T5la
§ ‘g g g g g beige+marrone (AWG20) marrone (AWG15) 15 VB+ (4)
| T | T | nero (AWG16) blu (AWG15) VB- (-)
LI L =
E, ) bianco (AWG20)77 i
) — bianco (AWG20) 4
bianco (AWG20) 5
T8 ama
—7
—8
—9
——10|
bianco (AWG20) 11
2
—1
—2
bianco (AWG20) 3
bianco (AWG20) | 4
bianco (AWG20) 5
T8 am2
—7
—8
—9
——10|
bianco (AWG20) 11
2
PIN-OUT connettori
1 VB+ VB+ OuUT_8 B7+ VB+ VB+ OouUT_8 B8+ non collegato VB+
2 tappato tappato OouT_2 B1+ tappato  tappato OuUT_2 B4+ non collegato VB-
3 tappato tappato OouT_4 B2+ tappato  tappato OouT_4 B5+ CAN_L CAN_L
4 tappato tappato OuT_3 A2+ tappato  tappato OuT_3 A5+ CAN_H CAN_H
5 tappato tappato OuT_6 B3+ tappato  tappato OouT_6 B6+ V- non collegato
6 CAN_L CAN_L OUT_5 A3+ CAN_L CAN_L OUT_5 A6+ non collegato VB-
7 CAN_H CAN_H GND_3 A3-/B3- CAN_H CAN_H GND_3 A6-/ B6- non collegato VB-
8 tappato tappato GND_2 A2-/B2- tappato tappato GND_2 A5-/B5- non collegato VB-
9 tappato tappato GND_1 A1l-/B1l- tappato tappato GND_1 A4-/B4- non collegato Vi+
10 tappato tappato GND_4 A7-/B7- tappato tappato GND_4 A8-/ B8- non collegato Vi+
11 tappato tappato OouT_1 Al+ tappato tappato OuT_1 A4+ Vi+ /
12 VB- VB- OouT_7 A7+ VB- VB- OouT_7 A8+ V]- /
lveil
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